Specyfikacje Techniczne dia Robot Drogowych D.05.01.03.c

D.05.01.03.c NAWIERZCHNIA ZWIROWA

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni zwirowej (hawierzchnia jezdni tymczasowej) w ramach przebudowy drog
na osiedlu Zielone w Czarnej Bialostockiej - ul. ul. R6zana, Wierzbowa, Jodtowa, Olchowa, Bukowa, Gajowa, Akacjowa,
Bromboszcza, Tulipanéw, Chabrowa, Makowa, Zielona i Ciag pieszo-jezdny na Dz. Nr. 426.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionychwp. 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n  Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania nawierzchni zwirowej (nawierzchnia jezdni

tymczasowej) z kruszywa naturalnego CNR (1. brak wymagan) stabilizowanego mechanicznie i obejmuja:

- wykonanie nawierzchni Zwirowej 0 facznej gr. 50 cm ukladanej w dwoch warstwach : warstwa dolna gr. 25 cm i warstwa gorma
gr. 25 cm po zaggszezeniu mechanicznym - nawierzchnia jezdni tymczasowej

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nie przystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzgledu na pylenie, nierownosci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas, jak
np. nawierzchnia ttuczniowa, brukowcowa lub zwirowa.

1.4.2. Nawierzchnia Zwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych nieulepszonych, ktorej warstwa scieralna
jest wykonana z mieszanki zwirowej bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu kruszywa o
wiasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne;.

Pozostate okreSlenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w

ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5.  Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace Robot podano w ST D.M.00.00.00.

W n/n Specyfikacii Technicznej podano ogélne zasady wykonania nawierzchni zwirowej

2. MATERIALY

2.1.  Warunki ogélne stosowania materialéw
Warunki ogdlne stosowania materiatow podano w ST D.M.00.00.00.
W Dokumentagji Projektowej przyjeto wykonanie nawierzchni zwirowej z kruszywa naturalnego CNR (t. brak agan).

2.2. Materialy do nawierzchni zwirowych

Mieszanka zwirowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Sktad ramowy uziarnienia podano w tablicy 1.
Krzywa uziarnienia mieszanki powinna miesci¢ si¢ w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia,
podanych narys. 1.

Kruszywo naturalne uzyte do mieszanki zwirowej powinno spetnia¢ wymagania normy PN-EN 13043:2004 [2],
a ponadto wskaznik piaskowy wg PN-EN 933-8:2001 [3] dla mieszanki o uziarnieniu:

0d 0 do 20 mm, WP powinien wynosi¢ od 25 do 40,

od 0 do 50 mm, WP powinien wynosi¢ od 55 do 60.
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Tablica 1. Sklad ramowy uziarnienia optymalnej mieszanki zwirowej

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek zwirowych

2.3. Woda
Nalezy stosowa¢ wode wg PN-EN 1008.

3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

3.2.  Sprzet do wykonania Roboét

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni zwirowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania

z nastgpujacego sprzetu:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzgdzenia dozujgce wode. Przy produkcii
mieszanki nalezy zapewni¢ wagowe dozowanie kruszywa oraz objetosciowe wody w odpowiednich proporcjach oraz
jednorodne wymieszanie. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnego materiatu o wilgotnosci optymalne;,

- koparek i tadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,

- spycharek, rowniarek lub sprzetu rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulchniania, rozktadania,
profilowania,

- sprzetu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub
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ruchomych mieszarek do wymieszania mieszanki optymalnej,

przewoznych zbiornikow na wode do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonych w urzadzenia do
rownomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

walcow statycznych trojkotowych lub dwukotowych, lekkich i $rednich,

walcow wibracyjnych.

i inny drobny sprzgt pomocniczy uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

Sprzet stosowany do wykonania nawierzchni zwirowej powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci i jakosci
robdt oraz powinien zosta¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogolne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.2.  Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiemym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podlozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany, aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i
tworzenia kolein.

Transport pozostatych materiatéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania Rob6t

Ogolne zasady wykonywania Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne’ pkt. 5.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robét, uwzgledniajace wszystkie warunki
w jakich bedzie wykonywana nawierzchnia zwirowa.

5.2,  Przygotowanie podloza

Przed wykonaniem nawierzchni zwirowej wszelkie koleiny i migkkie miejsca podioza oraz wszelkie powierzchnie
nieodpowiednio zaggszczone lub wykazujace odchylenia wysoko$ciowe od zatozonych rzednych powinny by¢ naprawione
przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszanie do osiggnigcia wilgotnosci optymalnej, powtormie
Wyréwnane i zageszCzone.

(Podtoze gruntowe pod nawierzchnie zwirowg powinno spetnia¢ wymagania jak okreslono w ST D.04.01.01
,»Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”).

53.  Wykonanie hawierzchni zwirowej

5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanki zwirowej

Projekt sktadu mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o:

a) wyniki badan kruszyw przeznaczonych do mieszanki zwirowej, wg wymagan p. 2.2,

b) wyniki badan mieszanki, wedtug wymagan podanych w punkcie 2.2,

c) wilgotnos¢ optymalna mieszanki okreslona wg normalnej proby Proctora, zgodnie z norma PN-B-04481 [1] .

5.3.2.  Whudowanie i zageszczanie mieszanki zwirowej

Mieszanka zwirowa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki.
Grubos$¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnieto grubos¢
projektowana okreslona w punkcie 1.3.

Mieszanka po roztozeniu powinna by¢ zageszczona przejsciami walca statycznego gtadkiego. Zagegszczanie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami
podituznymi, czesciowo nakltadajacymi si¢ w Kierunku jej osi. Zageszczenie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé¢ pasami podtuznymi czesciowo naktadajacymi sig, w
kierunku jej goérnej krawedzi. Zageszczenie nalezy kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia
podanego w Dokumentacji Projektowej, ST, a w przypadku gdy nie jest on okreslony, do osiagniecia wskaznika
zageszczenia nie mniejszego niz 0,98 zageszczenia maksymalnego, okreslonego wedtug normalnej proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] i BN-77/8931-12 [5].

Wilgotnos¢ mieszanki zwirowej w czasie zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej. W przypadku gdy
wilgotnos¢ mieszanki jest wyzsza o wigce] niz 2% od wilgotnosci optymalnej, mieszanke nalezy osuszy¢ w sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru, a w przypadku gdy jest nizsza o wigcej niz 2% - zwilzy¢ okreslong iloscia wody.
Wilgotnos¢ mozna bada¢ dowolng metoda (zaleca sie piknometr polowy lub powietrzny).
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5.4. Utrzymanie nawierzchni zwirowej

Nawierzchnia zwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna by¢ pielegnowana. W pierwszych dniach po
wykonaniu nawierzchni nalezy dba¢, aby byta ona stale wilgotna, zraszajac ja woda ze zbiornikéw
przewoznych.

Nawierzchnia powinna by¢ rownomiernie zajezdzana (dogeszczana) przez samochody na catej jej szerokosci, w
okresie 2 tygodni, w zwigzku z czym zaleca sie przektadanie ruchu na r6zne pasy przez odpowiednie ustawienie
zastaw.

Pojawiajace sie wklgsnigcia po okresie pielegnaciji wyrownuije sig kruszywem po uprzednim wzruszeniu nawierzchni za pomoca
oskardow. Wezesne wyrdwnanie wklesniec zapobiega powstawaniu wybojow. Jezeli mimo tych zabiegdw tworzg Sie Wyboje,
uszkodzone miejsca nalezy wycia¢ pionowo i usunaé, dosypac swiezej mieszanki zwirowej, wyprofilowac i zagesci¢ wibratorem
ptytowym lub recznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jako$ci Robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do Robot

Przed przystgpieniem do Robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania Robot i przedstawic
wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatow.

Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt 2.2. niniejszej ST.

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci nawierzchni zwirowej
6.3.1. Wyszczegélnienie badan

- Uksztattowanie osi w planie

- Rzgdne wysokosciowe

- Rowno$¢ podiuzna

- Réwnos¢ poprzeczna

- Spadki poprzeczne

- Szerokos¢

- Grubos¢

- Zageszczenie

6.3.2. Uksztattowanie osi nawierzchni
O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 5 cm.

6.3.3. Rzedne wysokosciowe
Odchylenia rzgdnych wysokosciowych nawierzchni od rzgdnych projektowanych nie powinno by¢ wieksze niz
+lcmi-3cm.

6.3.4. Rownos$¢ nawierzchni

Nierownosci podiuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [4].
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg. Nierownos$ci nawierzchni nie powinny przekraczaé¢ 15
mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja 0,5%.

6.3.6. Szerokosé nawierzchni
Szerokos¢ nawierzchni nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz -5 cm i +10 cm.

6.3.7. Grubos¢ warstw
Grubos¢ warstw nalezy sprawdza¢ przez wykopanie dotkow kontrolnych w potowie szerokosci nawierzchni. Dopuszczalne
odchyiki od projektowanej grubosci nie powinny przekracza¢ 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robét
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej nawierzchni zwirowe;.
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8. ODBIOR ROBOT

81.  Ogolne zasady odbioru Robét
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania oglne” pkt. 8.

8.2.  Sposob odbioru Robét

Odbior nawierzchni zwirowej jest dokonywany na zasadach odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu zgodnie
z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1.  Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt. 9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Platos¢ za 1 m? wykonanej nawierzchni zwirowej nalezy przyjmowa¢ na podstawie obmiaru i oceny jakosci Robot w oparciu 0

pomiary i wyniki badan laboratoryjnych.

Cena wykonania 1 m? nawierzchni zwirowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie Robot,

- sprawdzenie i ewentualng napraw¢ podtoza (spulchnienie, wyprofilowanie i zageszczenie ze skropieniem
woda podtoza gruntowego lub warstwy odsaczajacej),

- zakup i transport materiatow potrzebnych do przygotowania mieszanki,

- przygotowanie mieszanki kruszywowej zgodnie z recepta i dostarczenie na miejsce wbudowania,

- dostarczenie i wbudowanie mieszanki zwirowej,

- rozlozenie mieszanki warstwami zgodnie z zatozong gruboscig, szerokos$cig i profilem z zachowaniem
projektowanej niwelety,

- dowdz wody do zageszczania,

- zageszczenie roztozonej mieszanki,

- wykonanie oznakowania robot zgodnie ze schematem zatwierdzonym przez organ zarzadzajacy ruchem i
przemieszczanie go wraz z postepem robot

- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
2. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen

stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach
przeznaczonych do ruchu

4. PN-EN933-1:2000/ A1:2006  Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — 0znaczanie skiadu
ziarnowego — metoda przesiewania.

5. PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — cz¢$¢ 4: Oznaczanie ksztattu
ziaren —wskaznik ksztattu.
6. PN-EN 1097-5:2008 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — czgs¢ 5:

0znaczanie zawartosci wody przez suszenie w suszarce z Wentylacja.
7. PN-EN 1097-6:2002/ A1:2006 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — cze$¢ 6:
oznaczanie gestosci ziam i nasigkliwosci.

8. PN-EN 1367-1:2007 Badania wasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — cze$¢ 1: oznaczanie mrozoodporno$ci.
1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okre$lenia.
3. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych.
3. PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw Czgs¢ 8: Ocena
zawartosci drobnych czastek Badanie wskaznika piaskowego
10. PN-EN 1744-1:2010 Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw — czgs¢ 1: Analiza chemiczna.
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11.

12.
13.

14.

15.

16.

17.
18.
19.
20.
21
22.

10.2.

PN-EN 1097-2:2002

PN-EN 13285-:2010
PN-EN 1097-1:2000/ A1:2004

PN-EN 1367-1:2007

PN-EN 13286-2:2002

PN-EN 1008-2004

PN-S-06102

BN-64/8931-01
PN-5-02205-15
BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

Inne dokumenty

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — metody
0znaczania odpornosci na rozdrabnianie.

Mieszanki niezwigzane — specyfikacja.

Badania mechanicznych i fizycznych whasciwosci kruszyw — 0znaczanie
odpornosci na $cieranie (mikro — Deval).

Badania wiasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dzialanie czynnikow
atmosferycznych — czes¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci.

Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie — cze$¢ 2: Metody badan
laboratoryjnych gesto$ci na sucho i zawartosci wody — zageszczanie metoda
Proctora.

Woda zarobowa do betonu — specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow
produkciji betonu.

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne —wymagania i badania.

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.
Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym.
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

23. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
24 \WT-4 Wymagania techniczne. Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. Warszawa 2010.
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