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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacjitécznej (SST)swymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktysokaciowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna jest stosoyedmadokument przetargowy i kontraktowy przy zlgoa realizaciji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét amanych z wszystkimi czyngciami
umazliwiajacymi i maacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tciegowej oraz potzenia obiektow iaynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokg&ciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysé@howych wchoda:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysckwego punktow giéwnych osi trasy i punktéw wyséiowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzesue osi),
C) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochraieprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposélviagacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasylqy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z obowgrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapbdanymi w
SST D -00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robdét
Ogodlne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania oggihe™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdéw, ich pozyskiwania i sktladowania padarSST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dh§gookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamtib6t ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny énie
srednig; od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dugm okoto 0,30
m, a dla punktow utrwalanych w istnjegj nawierzchni bolce stalowrednicy 5 mm i dtugéei od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyegce spratu
Ogodlne wymagania dotyaze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3
3.2. Sprzt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wyselawych naley stosowa nas¢pujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— faty,
— tadmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejlqponw wysokaciowych powinien gwarantowaizyskanie
wymaganej doktadrssi pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-00.00.00 , Wymaganidneq pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy ama przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00Q@Vymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bwykonane zgodnie z oboygiujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i
wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawgégjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary
geodezyjne niezltine do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaviazyniera o wszelkich ktlach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtdéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychey te powinny b§ usunéte na koszt Zamawigjego.

Wykonawca powinien sprawdzizy rzdne terenu okione w dokumentacji projektowej ggodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzie rzeczywiste rgine terenu istotnie #0ia sie od rzdnych okrélonych w
dokumentaciji projektowej, to powinien powiadéraitym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie rogvimno byé
zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezayniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynilag z ré@nic rzednych
terenu podanych w dokumentaciji projektowegtraych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostawykonane na koszt
Zamawiajicego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczage roboty dodatkowe w takim przypadku alagiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktdre bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez liyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i puniijrednie osi trasy mugby¢ zaopatrzone w oznaczenia ckagce
w sposOb wyrzny i jednoznaczny charakterysgykpotozenie tych punktdw. Forma i wzér tych oznacpewinny by
zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgavszystkich punktdw pomiarowych i ich oznatxe czasie trwania robét.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamae&jo zostanzniszczone przez Wykonawéwviadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne thzelgo prowadzenia robot, to zostame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznprdlaidtowej realizacji rob6t nate do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pavy by¢ zastabilizowane w spos6b trwaly, przyeiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowazane do punktdw pomocniczych, pmaych poza gramcrob6t ziemnych.
Maksymalna odlegkg pomidzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdtosi trasy drogowej, a tak przy
kazdym obiekcie iaynierskim.
Maksymalna odlegkt micdzy reperami roboczymi wzdtirasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyadf0 metrow.

Repery robocze nafe zatazy¢ poza granicami rob6t zydanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robonatery zatary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattibdw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczapsiadanie, zaakceptowany przez/era.

Rzedne reperdw roboczych najeokrela¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od
4 mm/km, stosuag niwelacg podwojra w nawizaniu do reperow patwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrajwyrane i jednoznaczne olglenie
nazwy reperu i jego eznej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nafg wykona w oparciu o dokumentagcprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajicego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjipawvowej albo innej osnowy geodezyjnej, dloaej w dokumentacji
projektowe;.

s trasy powinna bywyznaczona w punktach giéwnych i w punktackrednich w odlegléci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leiezrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie.erm¢ wicksze
niz 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety
okreslonych w dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalerzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowscgaly Wykonawca robét zapt je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza grambot.
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5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzerie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumenigmjojektove, oraz w miejscach wymagaych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowapyzde Irzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow natg stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nigle
stosowd w przypadku nasypdw o wysaiad przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gidszych nt 1 metr. Odleghée miedzy
palikami lub wiechami naly dostosowado uksztattowania terenu oraz geometrii trasy anaj Odlegiéé ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiveia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektov.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie’s.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysaiowych naleéy prowadzé
wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4%) zgodnie z wymaganiami podanymi
w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og0Ine zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-0@Q0WYmagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00\@6nagania ogéine” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gage na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjhéhre Wykonawca przedktadazymierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasyktow wysokéciowych,
— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytgaezeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochratepirzed zniszczeniem i oznakowanie utatgi@jodszukanie i ewentualne
odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdélne zasady wykonyavarac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityepsGtowny Urzid Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paj@GiK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysakiiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgéciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne38{1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, @GUI283.
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